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1 - Introducéo

Este artigo apresenta caracteristicas basicas da tecnologia Field Device Tool (FDT) e um exemplo de Device Type
Manager (DTM) implementado para o posicionador inteligente FY303. Esse DTM permite a integracdo desse
posicionador em qualquer sistema que suporte a tecnologia FDT (www.fdt-jig.org).

2 - Tecnologia FDT/DTM

A tecnologia FDT é um padrdo de software aberto que define interfaces e componentes e permite a integracdo de
drivers de diferentes equipamentos em um sistema de engenharia unificado, ndo importa o fabricante ou protocolo de
comunicacdo. Além da interoperabilidade, essa tecnologia tem a vantagem de permitir que as interfaces com o usuario
sejam ricas em elementos graficos e implementem fungfes complexas ndo cobertas pela tecnologia de DD’s. Através
da definicdo de interfaces para integracdo entre os componentes de software do sistema, € possivel atingir um nivel de

integragdo analogo a tecnologia plug’'n’play para aplicativos de escritério.

Driver da impressora

Processador :
G Plug&Play g& 5

1=

HUB ETHERNET

DTM (driver do posicionador)

Configurador Plua&Pla 4
compativel com FDT " s i

i | [
A/. ________ -

1_

Figura 1 - Analogia entre FDT/DTM e aplicativos de escritério

Um cendrio que esta se tornando comum € a coexisténcia de varios equipamentos de campo de diferentes fabricantes
até mesmo operando com diferentes protocolos.
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Ambiente com equipamentos de diferentes fabricantes e protocolos
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Figura 2 - Cenério hibrido encontrado nas plantas modernas sem FDT

A idéia basica é encapsular as fungfes especificas de cada equipamento em componentes de software (DLL, ActiveX,
OCX, EXE) que se comunicam entre si através de interfaces padronizadas e abertas e sdo gerenciados através de um
ambiente de software Unico chamado aplicativo FDT.
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Figura 3 — FDT/DTM unificando o acesso aos equipamentos
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3 - Arquitetura modular

A tecnologia FDT/DTM prop6e uma arquitetura modular. Nessa arquitetura, cada DTM representa um equipamento na
hierarquia instalada no campo, levando a uma representacéo bastante semelhante para a hierarquia loégica exibida pelo
aplicativo FDT. Por exemplo, o DTM de uma interface USB / Profibus DP é representado pelo seu DTM de
comunicacdo. A conexdo légica entre os DTMs sera equivalente a conexao fisica entre os equipamentos.
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Figura 4 - Figura 3 — Topologia com DTM de comunicagéo e de device em um dos configuradores FDT

Na figura anterior podemos ver 2 DTM'’s instanciados na configuracédo de teste. O né HOST PC representa a origem de
todos os DTM'’s e é um canal légico do Frame Application. O né abaixo dele é o DTM de comunicagdo Profibus que
permite o uso da interface is Pro Adapter, que converte de USB para Profibus DP. Logo abaixo é instanciado o DTM do
posicionador. Perceba que o DTM de comunicacao aceita tanto equipamentos DP quanto PA. Para os equipamentos PA
€ preciso usar o coupler do lado fisico. Ndo ha necessidade de um DTM para o coupler porque esse equipamento &
transparente na rede Profibus. Veja na figura seguinte os equipamentos usados no desenvolvimento do DTM do
posicionador.

Posicionador FDT Frame Application
Inteligente i ]
Profibus PA e

Coupler
DP/PA

Interface
USB{DP

Profibus DP

Figura 5 - DTM rodando “dentro” do Frame Application FDT

4 - DTM para posicionar inteligente Profibus PA

O DTM para o posicionador inteligente FY303 foi concebido usando nog¢des do modelo MVC, que desacopla a camada
de negdcios e as interfaces graficas com o usuario. No modelo MVC, ha as seguintes camadas:
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GUI, diversos OCX desenvolvidas em Visual Basic
implementando as interfaces graficas com o usuério,
desacopladas da camada de negdcios.

A norma nao cobre este ponto, que é livre para o implementador
definir suas proprias interfaces.

Conecta a camada de apresentagdo com a camada de negdécios.

Modelo de negécios do equipamento, implementado no exemplo
em Visual C para maior portabilidade. Contém todas as
informacg6es sobre o equipamento de campo.

Figura 6 - Modelo de projeto usado no DTM

A seguir temos as principais interfaces graficas implementadas no DTM do posicionador inteligente FY303
tela mostra todas as opgdes disponiveis no DTM:
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Figura 7 - Fung¢6es implementadas no DTM

4.1 - Diagnostico on-line

Permite ao usuario acessar informacg@es especificas de diagndéstico do conjunto.
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4.2 - Gréfico de step response para 0 conjunto posicionador/atuador/valvula

Nessa opgéo é possivel realizar um step response na valvula para verificar o funcionamento do conjunto.
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4.3 - Configuracédo do display

A configuracdo do display permite alterar a variavel exibida, o nome, etc.
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4.4 - Diagrama de blocos

Nesta tela é possivel visualizar diversas variaveis dindmicas e estaticas em todos os blocos internos do equipamento.
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4.5 - Diagnostico e teste do controle de posicionamento
Esta tela apresenta uma interface para teste do posicionamento da valvula.

FY303 # Online parameterisation
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4.6 - Setup automético

Esta op¢éo permite que o posicionador se ajuste automaticamente de acordo com as caracteristicas mecénicas da
vélvula. Ha indicacéo de progresso e do diagndstico durante a operagéo.
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5 - Conclusao

Esta tecnologia surgiu como alternativa para a integragdo de equipamentos em ambientes heterogéneos, uma vez que
permite estender a funcionalidade normalmente encontrada nas DD’s para ambientes graficos ricos e flexiveis,
incorporando execuc¢éo de fun¢des complexas como, por exemplo, a calibracdo de medidores de nivel por radar. FDT
esta para interoperabilidade de software assim como a tecnologia Fieldbus esta para a interoperabilidade de hardware.

A tecnologia FDT é uma padrdo europeu que esta rapidamente crescendo em outros continentes. No site oficial da
tecnologia (www.fdt-jig.org) € possivel obter os documentos necessarios para implementagdo, encontrar a lista de
empresas que suportam a tecnologia bem como novidades sobre o tema. Ha um trabalho intenso em andamento para
transformar essa especificacdo em uma norma internacional IEC. Atualmente a norma suporta o protocolo HART,
Profibus e alguns protocolos proprietarios. H4 um grupo trabalhando ativamente para suportar a tecnologia FOUNDATION®
Fieldbus H1 e HSE e outros protocolos como DeviceNet e Modbus devem ser suportados no futuro proximo.

A OPC Foundation anunciou recentemente o interesse em colaborar devido a grande sinergia entre as duas
tecnologias, que visam a interoperabilidade no ambiente industrial. A tecnologia FDT sinaliza como uma tendéncia tanto
para fabricantes de equipamentos de campo quanto para fabricantes de sistemas de automagéo.
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